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DENEYIM
Cengaver Rover Izmir, Tiirkiye
Yazilim Ekibi Uyesi — TEKNOFEST Universite Rover Yarismast FEylil 2025 — Grlindmaz

» Rover’in siiriig yazihmini MicroPython’dan C’ye (Raspberry Pi Pico SDK) tasiyarak yoklama dongiisiinii 1 kHz'lik
gercek zamanli kontrol dongiisiiyle degistirdim; orijinal sistemde bulunmayan CRC-8 paket biitiinligii, donanim
watchdog ve Dead Man’s Switch ozelliklerini ekledim.

« USB CDC fiizerinden 6zel bir ikili iletigim protokolii tasarladim; esglesen ana bilgisayar tarafi siiriiciistinii Jetson
iizerinde caligan bir ROS 2 diigiimii olarak uyguladim.

« Tletigim zaman agimmnda yazilim devreden cikarma, donanim watchdog sifirlamasi ve GPIO diizeyinde motor
kesiminden olugan gok katmanli giivenlik sistemi kurdum. (baglant1 kaybinda veya yazilim arizasinda giivenli durma
saglar)

PROJELER

Seyrek GPU Cekirdekleri (Makale Yeniden Uretimi) | GitHub | CUDA, C++, Docker Aralik 2025 — Ocak 2026
« Sputnik CUDA Kkiitiiphanesini (Gale ve ark., SC’20) NVIDIA NGC konteyner: iginde, giincel Linux ¢ekirdegi ve
NVIDIA siirticii siirtimleriyle uyumlu olacak sekilde yapilandirdim.
o SpMM ve SDDMM cekirdeklerini RTX 4070 Super tizerinde cuSPARSE temelleriyle kiyasladim; %99 seyreklikte
yogun cuBLAS’a kiyasla 7,8x hiz artig1 ve 4,3 TFLOPs1 agan SpMM verimi elde ettim.

» Makalede bildirilen %70,5 seyreklik bagabag noktasim (break-even point) yeniden olusturdum (makale V100’de
~%T71 belirtmektedir); gekirdek verimliliginin GPU nesilleri arasinda ol¢eklendigini dogruladim.

NVIDIA Jetson Nano Uzerinde Sinir Ag1 Cikarim | GitHub | Python, Docker, CUDA Aralik 2025
e NVIDIA Jetson Nano (Tegra X1) tizerinde TensorRT ile optimize edilmis ti¢ model (PeopleNet, SSD-Inception-v2,
SSD-MobileNet-v2) konuglandirdim ve kargilagtirdim; PeopleNet gomiilii GPU’da gériintii bagina ~650 ms ile en
hizli gikarimi gosterdi.
 nvprof ile tiim modellerde SM verimliligini profilledim; kaynagtirilmig evrigim ¢ekirdekleri SM kullanimim %99,9’a
kadar c¢ikardi, NMS sonrasi islem ~%12,6 SM verimiyle ana darbogaz olarak belirledim.

Bilgisayarla Gorme Proje Portfoyi | GitHub | Python, OpenCYV, scikit-learn, scikit-fuzzy Aralik 2025 — Ocak 2026

« Kalabalik Sayma — 6n plan maskelerinden morfolojik ozellikler (kapama/a¢ma) gikararak kalabalik sayisini
tahmin eden bir MLP egittim; en iyi yontem %10,64 MAPE elde etti; tahminlerin %86,27’si gergek degerin %151
dahilinde kaldi.

+ Retinal Kan Damar: Cikarimi (Makale Yeniden I"Jretimi) — fundus goriintiilerinden retinal damar ¢ikarimi
i¢in Python’da (OpenCV, scikit-learn, scikit-fuzzy) MATLAB tabanh hibrit FCM + denetimli iglem hattini yeniden
kurguladim; DRIVE test seti iizerinde AUC 0,86 ve %92,6 piksel dogrulugu elde ettim; makalenin bildirdigi AUC
0,975 ile elde edilen deger arasindaki farkin standart ML kiitiiphanelerinde bulunmayan tescilli Kok Rehberli Karar
Agacrndan (Root Guided Decision Tree) kaynaklandigini saptadim.

TEKNIK BECERILER

Programlama: Python, C/C++, CUDA

Kiitiiphaneler: scikit-learn, OpenCV, NumPy, Matplotlib, scikit-fuzzy

Araclar: Git, Docker, CMake, Bash, nvprof, Raspberry Pi Pico SDK (ARM Cortex-MO0+)
Diller: Tiirkce (Anadil), Ingilizce (B2)
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